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1. WYMAGANIA OGOLNE DLA INSTALACJI 1.00.00.00

1.1. WSTEP
1.1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Specyfikacja Techniczna 1.00.00.00 - Wymagania Ogoélne odnosi sie do wymagan wspolnych dla
poszczegolnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robét, ktore zostana wykonane
w ramach:

1.01.00.00 Instalacja wentylacji mechanicznej i klimatyzacji

na potrzeby: ,, remontu, aranzacji i wyposazenia pomieszczen w istniejacym budynku Pierwszego Urzedu
Skarbowego w Toruniu dla potrzeb Call Center KIS w Bielsku Biatej’.

1.1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacje Techniczne stanowia cze$¢ Dokumentéw Przetargowych Kontraktowych i nalezy je
stosowa¢ w zleceniu i wykonaniu Robét opisanych w punkcie 1.1.1. Specyfikacje nalezy rozpatrywac
tacznie z projektem i innymi dokumentami opisujgcymi inwestycje i stanowiacymi integralng czesc

dokumentéw kontraktowych.

1.1.3.  ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Niezaleznie od postanowien Warunkow Szczegotowych normy panstwowe, instrukcje i przepisy wymienione

w Specyfikacjach Technicznych beda stosowane przez Wykonawce w jezyku polskim.

1.1.4. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

1.1.4.1. ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJA TECHNICZNA

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ prac i ich zgodnos¢ z dokumentacjg kontraktowa
i techniczna, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami Zarzadzajacego realizacja umowy.

Wykonawca jest zobowiagzany wykonywac wszystkie roboty scisle wedtug otrzymanej dokumentacji
technicznej. Jesli jednak w czasie realizacji robot okaze sie, ze dokumentacja projektowa dostarczona
przez Zamawiajacego wymaga uzupetnien Wykonawca przygotuje na wtasny koszt niezbedne rysunki

i przedtozy je do akceptacji realizujacego umowy.
1.1.4.2. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa i Sciste przestrzeganie
harmonogramu robot oraz za jakosc¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodnosc
z projektem wykonawczym, wymaganiami specyfikacji technicznych, projektu organizacji robét

oraz poleceniami Zarzadzajacego realizacja umowy.



Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej
lub przekazanymi na piSmie przez Zarzadzajacego realizacja umowy.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu
robot, jesli wymagac tego bedzie Zarzadzajacy realizacja umowy, zostang poprawione przez Wykonawce
na wtasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Zarzadzajacego
realizacja umowy nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Zarzadzajacego realizacja umowy dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementéw robdt beda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie , projekcie wykonawczym
i szczegotowych specyfikacjach technicznych, a takze w normach i wytycznych wykonania i odbioru robot.
Przy podejmowaniu decyzji Zarzadzajacy realizacja umowy uwzglednia wyniki badan materiatow i jakosci
robot, dopuszczalne niedoktadnosci normalnie wystepujace podczas produkcji i przy badaniach
materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na
rozwazang kwestie.

Polecenia Zarzadzajacego realizacja umowy beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba wstrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

W celu zapewnienia wtasciwej ochrony oraz dozoru Wykonawca ma obowigzek informowac

Zarzadzajacego o czasie rozpoczecia, miejscu wykonania, a takze rodzaju przewidzianych prac.
1.1.4.3. OCHRONA | UTRZYMANIE TERENU BUDOWY

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone placu budowy oraz wszystkich materiatow
i elementow wyposazenia uzytych do realizacji robot od chwili rozpoczecia do ostatecznego odbioru
robot. Przez caty ten okres urzadzenia lub inne elementy beda utrzymane w sposob satysfakcjonujacy
Zarzadzajacego realizacja umowy. Moze on wstrzymac realizacje robot jezeli w jakimkolwiek czasie
Wykonawca zaniedbuje swoje obowiazki konserwacyjne.

W czasie realizacji robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i utrzyma wszystkie niezbedne
tymczasowe zabezpieczenia ruchu i urzadzenia takie jak: bariery, sygnalizacje s$wietlng, znaki
informacyjne itp., zeby zapewnic¢ bezpieczenstwo ruchu kotowego oraz pieszego. Wszystkie znaki, bariery
i urzadzenia zabezpieczajace musza by¢ zaakceptowane przez Zarzadzajacego realizacja umowy.

Wykonawca bedzie takze odpowiedzialny do czasu zakonczenia robot za utrzymanie wszystkich
reperow iinnych znakow geodezyjnych istniejacych na terenie budowy, a w razie ich uszkodzenia lub
zniszczenia do odbudowy na wtasny koszt.

Przed rozpoczeciem robdét Wykonawca poda ten fakt do wiadomosci zainteresowanych
uzytkownikow terenu w sposob ustalony z Zarzadzajacym realizacja umowy. Wykonawca umiesci
w miejscach i ilosciach okreslonych przez Zarzadzajacego, tablice podajace informacje o zawartej
umownie zgodnie z rozporzadzeniem z 15 grudnia 1995 wydanym przez Ministra Gospodarki Przestrzennej

i Budownictwa.
1.1.4.4. OCHRONA WLASNOSCI | URZADZEN

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone istniejacych instalacji naziemnych i podziemnych

urzadzen znajdujacych sie w obrebie placu budowy, takich jak rurociagi i kable itp. Przed rozpoczeciem
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robot Wykonawca potwierdzi u odpowiednich wtadz, ktore sa wtascicielami instalacji i urzadzen,
informacje podane na planie zagospodarowania terenu dostarczonym przez Zamawiajacego. Wykonawca
spowoduje, zeby te instalacje i urzadzenia zostaty wtasciwie oznaczone i zabezpieczone przed
uszkodzeniem w trakcje realizacji robot.

W przypadku gdy wystapi koniecznos$¢ przeniesienia instalacji i urzadzen podziemnych w granicach
placu budowy, Wykonawca ma obowiazek poinformowac Zarzadzajacego realizacja umowy o zamiarze
rozpoczecia takiej pracy.

Wykonawca natychmiast poinformuje Zarzadzajacego o kazdym uszkodzeniu tych urzadzen lub
instalacji i bedzie wspoétpracowat przy naprawie udzielajac wszelkiej mozliwej pomocy, ktéra moze byc
potrzebna dla jej przeprowadzenia.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek szkody, spowodowane przez jego dziatania,
w instalacjach naziemnych oraz podziemnych pokazanych na planie zagospodarowania terenu

dostarczonym przez Zamawiajacego.
1.1.4.5. ZAPEWNIENIE BEZPIECZENSTWA | OCHRONY ZDROWIA

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenie w urzadzenia socjalne oraz odpowiednie wyposazenie i odziez
wymagana dla ochrony zycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placu budowy. Uwaza sie, ze koszty
zachowania zgodnosci z wspomnianymi powyzej przepisami bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sa wliczone

W cene umowna.
1.1.4.6. OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

W trakcie realizacji robot Wykonawca jest zobowigzany zna¢ i stosowaé sie do przepisow
zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony srodowiska. W okresie realizacji, do
czasu zakonczenia robot, Wykonawca bedzie podejmowat wszystkie sensowne kroki zeby stosowad sie
do przepisow i normatywow w zakresie ochrony srodowiska na placu budowy i poza jego terenem, unikac
dziatan szkodliwych dla innych jednostek wystepujacych na placu budowy i poza jego terenem, unikac
dziatan szkodliwych dla innych jednostek wystepujacych na tym terenie w zakresie zanieczyszczen, hatasu
lub innych czynnikéw powodowanych jego dziatalnoscia.

Uzycie materiatow, ktore wptywaja na trwate zmiany Srodowiska, ani materiatow emitujacych
promieniowanie w ilosciach wyzszych niz zalecane w projekcie nie bedzie akceptowane. Jakiekolwiek
materiaty z odzysku lub pochodzace z recyklingu i majace by¢ uzyte do robot musza by¢ poswiadczone
przez odpowiednie urzedy i wtadze jako bezpieczne dla srodowiska. Materiaty, ktore sa niebezpieczne
tylko w czasie budowy (a po zakonczeniu ich charakter niebezpieczny znika) moga by¢ dozwolone,
pod warunkiem, ze beda spetnione wymagania techniczne dotyczace ich wbudowania. Przed uzyciem
takich materiatow Zamawiajacy musi uzyskac aprobate od odpowiednich wtadz administracji panstwowej,

jesli wymagaja tego odpowiednie przepisy.
1.1.4.7. OCHRONA PRZECIWPOZAROWA

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisdw opisu ochrony przeciwpozarowej. Bedzie stale

utrzymywat wyposazenie przeciwpozarowe w stanie gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepisow



bezpieczenstwa przeciwpozarowego, na placu budowy, we wszystkich urzadzeniach, maszynach
i pojazdach oraz pomieszczeniach magazynowych. Materiaty tatwopalne beda przechowywane zgodnie
Z przepisami przeciwpozarowymi, w bezpiecznej odlegtosci od budynkow i sktadowisk, w miejscach
niedostepnych dla oséb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty powstate w wyniku
pozaru, ktory mogtby powstaé w okresie realizacji robét lub zostat spowodowany przez ktoregokolwiek

Z jego pracownikow.

1.2. MATERIALY

1.2.1. ZRODLO UZYSKANIA MATERIALOW

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do Robot Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego
zrodta wytwarzania, zamawiania tych materiatow oraz odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych
i probki do zatwierdzenia przez Inzyniera Kontraktu.

Zatwierdzenie partii (cze$ci) materiatu z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagty spetniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie

postepu Robdt.

1.2.2.  PRZECHOWYWANIE | SKLADOWANIE MATERIALOW

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda potrzebne do
robot, byty zabezpieczone przez zanieczyszczeniem, zachowajg swoja jakos¢ i wtasciwos¢ do Robot i byty
dostepne do kontroli Inzyniera Kontraktu.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem Kontraktu lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez

Wykonawce.

1.2.3.  WARIANTOWE STOSOWANIE MATERIALOW

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera Kontraktu o swoim zamiarze co
najmniej trzy tygodnie przed uzyciem materiatu albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla
badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byc¢ pozniej

zmieniany bez zgody Inzyniera.

1.3. WYKONANIE ROBOT

1.3.1  OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z kontraktem oraz za jakos$c
zastosowanych materiatéw, wykonanych Robo6t, za ich zgodno$s¢ z Dokumentacja Projektowa,

wymaganiami ST, Projektu Organizacji Robot oraz poleceniami Inzyniera Kontraktu.



Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji projektowej lub
pisemnymi poleceniami Inzyniera Kontraktu.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu tras i montazu
zostana, jesli takie beda wymagania Inzyniera Kontraktu, poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot beda oparte
na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i ST, oraz w normach
i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier Kontraktu uwzgledni wyniki badan materiatow i Robot,
tolerancje wykonania normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenie
Z przesztosci oraz inne czynniki wptywajace na rozwazana kwestie.

Polecenia Inzyniera Kontraktu beda wykonywane w ustalonym przez niego terminie pod grozba

zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

1.4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1.4.1. ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zatozona jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole robdt i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do
pobierania probek, badan materiatow i przeprowadzania prob szczelnosci oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier Kontraktu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze ich poziom wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatdbw oraz robdt z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji
Projektowej oraz w ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwosci sa okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone Inzynier Kontraktu ustali, jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewnic¢ wykonanie Robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi Kontraktu swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzet badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatobw ponosi

Wykonawca.

1.4.2. POBIERANIE PROBEK

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednakowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w
pobieraniu probek. Na zlecenia Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budza watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostana przez

Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca
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tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa zamawiajacy.
Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i

oznakowane w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

1.4.3. BADANIA | POMIARY

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe
albo inne procedury zaakceptowane przez Inzyniera Kontraktu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich

wyniki do akceptacji Inzyniera.

1.4.4. RAPORTY Z BADAN

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie
pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez

niego wzoru lub innych przez niego zaaprobowanych.

1.4.5. BADANIA PROWADZONE PRZEZ INZYNIERA

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materiatow, zrddta ich wytwarzania i zapewniana mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie oceniac¢ zgodnos¢ materiatow robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikoéw badan dostarczonych
przez Wykonawce.

Inzynier moze pobierac probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy na swoj
koszt. Jezeli wyniki badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy
lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze sie
wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow robot z Dokumentacjg Projektowa i
ST. W takim przypadku catkowite koszty powtornych badan i pobierania prébek poniesione zostang przez

Wykonawce.

1.4.6. CERTYFIKATY | DEKLARACJE

Inzynier moze dopuscic¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepisow i dokumentow technicznych.

2. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

* Polska Norma lub,



» Aprobata Techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt.1 i ktdére spetniaja wymogi
ST.
W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robodt bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone
przez Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

1.5. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustaler odpowiednich ST roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
- odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- odbiorowi czesciowemu,

- odbioru ostatecznemu,

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

1.5.1. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca
wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu trzech dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakosci i ilosci robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych oparciu o przeprowadzone pomiary, w

konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

1.5.2. ODBIOR CZESCIOWY

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robot. Odbioru czesciowego Robot

wykonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inzynier.

1.5.3. ODBIOR OSTATECZNY ROBOT

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem pisemnym o tym fakcie
Inzyniera. Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych. Liczac

od dania potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w pkt.
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Odbioru ostatecznego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikow badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z
Dokumentacja Projektowa i ST. W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z realizacja
ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajacych robdt poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robot uzupetniajacych w
warstwie sScieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Techniczng i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajac pomniejszona wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan

przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

1.5.3.1. DOKUMENTY DO ODBIORU OSTATECZNEGO

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru

ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:

= Dokumentacje Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowo, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji Kontraktu.

= Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i Ew. uzupetniajace lub zamienne).

= Recepty i ustalenia technologiczne.

= Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.

= Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).

=  Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST.

= Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST.

= Opinie technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow
zataczonych do dokumentéw odbioru wykonanych zgodnie z ST.

= Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robédt
wtascicielom urzadzen.

= Geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu.

= Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

= Instrukcje eksploatacyjne.

W przypadku, gdy wg komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg

wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
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Termin wykonania robot poprawkowych i uzupetniajacych wyznaczy komisja.

1.5.4. ODBIOR POGWARANCYJNY

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonywanych robot zwiazanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem

zasad opisanych w pkt. 1.5.3. ,,0dbidr ostateczny robot”.
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2. IINSIAé_ég.éA WENTYLACJI MECHANICZNEJ | KLIMATYZACJI

2.1. WSTEP

2.1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét zwigzanych z wykonaniem instalacji wentylacyjnej i klimatyzacyjnej na potrzeby ,, remontu,
aranzacji i wyposazenia pomieszczen w istniejacym budynku Pierwszego Urzedu Skarbowego w Toruniu dla

potrzeb Call Center KIS w Bielsku Biatej’.
2.1.2.  ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji robot wymienionych w punkcie 2.1.1.
2.1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Specyfikacja obejmuje wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie prac

wymienionych w punkcie 2.1.1.

Swoim zakresem obejmuje w szczegélnosci wykonanie nowej instalacji wentylacyjnej regulacji

hydraulicznej wszystkich systeméw wentylacyjnych oraz rozruch instalacji wentylacji.i klimatyzacji.

2.2. MATERIALY | URZADZENIA WENTYLACYJNE, KLIMATYZACYJNE

2.2.1. KANALY WENTYLACYJNE

Nalezy stosowa¢ materiaty krajowe i zagraniczne posiadajace aprobaty techniczne wydane przez
odpowiednie Instytuty Badawcze. Powierzchnie wszystkich przewodéw wentylacyjnych powinny by¢ wolne
od zataman, wgniecen oraz przebic¢. Materiat, z ktorego wykonane beda przewody wentylacyjne powinien

by¢ pozbawiony wzerow i wad walcowniczych.

2.2.2. CENTRALE WENTYLACYJNE

 Centrala wentylacyjna N1W1 nawiewno-wywiewna z wymiennikiem obrotowym, filtrami,
wentylatorami, nagrzewnica elektryczna i chtodnica freonowa:

Centrala w wykonaniu zewnetrznym, z mozliwoscig montazu do Sciany.

Dane techniczne:
Strumien powietrza nawiewanego: 2225 m3/h

Sprez dyspozycyjny - wentylator nawiewny: 250 Pa
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Strumien powietrza wywiewanego: 2100 m3/h

Sprez dyspozycyjny - wentylator wywiewny: 250 Pa

Wymiary LxHxB: 2110 x 510 x 2045 mm

Ciezar (netto, bez automatyki): ok. 350 kg +/-10%

Zasilenie elektryczne: P=1090 W, U=400V - wentylatory (tacznie)

P=9000 W, U=400V - nagrzewnica

Wyposazenie:

» Kompletny uktad automatyki umozliwiajacy min. sterowanie stopniem odzysku ciepta i ptynna
zmiane przeptywu powietrza, nagrzewnica, chtodnia, przepustnicami i zewnetrznym wentylatorem
wywiewnym, sygnalizacja zabrudzenia filtrow, pomiar i regulacja temperatury oraz przeptywu
powietrza, komunikaty stanow pracy centrali i sygnalizacja alarmow.

* Przepustnice powietrza ON/OFF zamontowane na kanale czerpnym i wyrzutowym, z sitownikiem
230 V ze sprezyna powrotna.

» Filtry powietrza zewnetrznego klasy F7 i wywiewanego klasy G4 z sygnalizacja zabrudzenia.

»  Obrotowy wymiennik odzysku ciepta o sprawnosci odzysku ciepta min 73 %,

*  Wentylatory EC promieniowo-osiowe nawiewny i wywiewny,

» Nagrzewnica elektryczna o mocy grzewczej rownej 9 kW (zainstalowana na kanale),

e Chtodnica freonowa o mocy chtodniczej rownej 7,9 kW zainstalowana na kanale),

Rozktad poziomu mocy akustycznej:

Czestotliwosé Hz 63 125 | 250 | 500 | 1000 |2000 | 4000 | 8000 | Suma
nawiew-wlot dB(A) 63,1 | 66,2 | 77,3 | 71,5 | 67,4 |69,7 | 63,8 | 59,4 | 75,3
nawiew - wylot dB(A) 59,1 | 60,4 | 66,2 |58,0 | 54,2 |51,8 | 45,8 | 34,6 | 61,1
wywiew - wlot dB(A) 50,4 | 61,7 | 56,4 |541 | 52,1 |49,8 | 43,4 | 32,0 | 57,2
wywiew - wylot dB(A) 54,4 | 675 | 67,5 |67,6 | 653 |67,7 | 61,4 | 56,8 | 72,2
otoczenie dB(A) 54,6 | 60,7 | 63,3 |50,7 | 54,2 |546 | 51,1 | 42,0 | 60,6

2.2.3. WENTYLATOR DACHOWY

Wentylator dachowy, wyciagowy przeznaczony jest do systemow wentylacyjnych budynkow o niskim
stopniu zanieczyszczenia powietrza, przystosowany do montazu na dachu budynku.

Dane techniczne:

Strumien powietrza nawiewanego: 125 m3/h
Sprez dyspozycyjny 75 Pa
Srednica przytaczenia: D=125 mm
Max wymiar: D=355 mm
Min temp pracy t=-40°C
Max temp pracy t=60°C
Ciezar: 3,5kg

Wentylatory nalezy usadowi¢ na ttumiacej podstawie dachowej. Nalezy go wyposazy¢ w klape zwrotna,

ztacze przeciw drganiowe oraz krdciec elastyczny.
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2.2.4. NAWIEWNIKI | WYWIEWNIKI

Elementy ruchome nawiewnikow i wywiewnikow powinny by¢ osadzone bez luzow, ale
z mozliwoscia ich przestawienia. Nawiewnikow nie powinno sie umieszcza¢ w poblizu przeszkod majacych
zaktécajacy wptyw na ksztatt i zasieg strumienia powietrza. Nawiewniki i wywiewniki powinny by¢
potaczone z przewodem w sposob trwaty i szczelny. Przewod taczacy sie¢ przewodow z nawiewnikiem lub
wywiewnikiem nalezy prowadzi¢ jak najkrotsza trasa, bez zbednych tukéw i ostrych zmian kierunkow.
Sposob zamocowania nawiewnikow i wywiewnikow powinien zapewni¢ dogodna obstuge, konserwacje oraz
wymiane jego elementdw bez uszkodzenia elementéw przegrody.

Jako elementy nawiewne i wywiewne zastosowano :

- Anemostaty sufitowe okragte wyposazone w nieruchome kierownice, wykonane ze stali
lakierowanej proszkowo na kolor z palety RAL. Anemostaty wyposazone w skrzynki rozprezne izolowane z
podtaczeniem bocznym.

- Zawory powietrzne ze stali malowanej proszkowo na dowolny kolor RALz elementem
regulacyjnym w postaci okragtego talerza, ktory pozwala na regulacje wydajnosci przeptywu powietrza

poprzez zwiekszanie powierzchni czynnej anemostatu. Zawory sa dostarczane z kotnierzami montazowymi.

Wydatek, wielkosc i kierunek przeptywu powietrza powinny by¢ zgodne z podanymi na rysunkach.

Kolorystyke elementow nawiewnych nalezy uzgodnic¢ z gtownym projektantem architektury.

2.2.4. PRZEPUSTNICE

Przepustnice do regulacji wstepnej i zamykajace, nastawiane recznie, powinny by¢ wyposazone
w element umozliwiajacy trwate zablokowanie dzwigni napedu w wybranym potozeniu. Mechanizmy
napedu przepustnic nie powinny mie¢ nadmiernych luzow powodujacych powstawanie drgan i hatasu w
czasie pracy instalacji. Przepustnice powinny mie¢ wyrazne oznaczenie potozenia otwartego
i zamknietego. Szczelno$¢ przepustnicy zamykajacej w pozycji zamknietej powinna odpowiadac¢ co
najmniej klasie 1 wg klasyfikacji podanej w PN - EN 1751. Szczelnos¢ obudowy przepustnic powinna

odpowiadac co najmniej klasie A wg klasyfikacji podanej w PN - EN 1751.
2.2.5. TLUMIKI HALASU

Ttumiki powinny by¢ potaczone z przewodami wentylacyjnymi w pozycji zgodnej z oznakowaniem
zawierajacym kierunek przeptywu powietrza oraz wersje usytuowania ttumika w instalacji.
W pomieszczeniach z wewnetrznymi zrodtami hatasu ttumiki nalezy montowa¢ na przewodach
wentylacyjnych jak najblizej przegrody akustycznej oddzielajacej to pomieszczenie od pomieszczenia
sgsiedniego. Odcinek przewodu pomiedzy ttumikiem, a przegroda powinien by¢ zaizolowany akustycznie.

Siec¢ przewodow nalezy taczyc¢ z ttumikiem za pomoca tagodnych ksztattek przejsciowych.
2.2.6. IZOLACJA TERMICZNA PRZEWODOW WENTYLACYJINYCH

Przewody wentylacyjne w budynku nalezy izolowa¢ skalng wetna mineralng z jednostronna
oktadzing z folii aluminiowej, posiadajacy prostopadty uktad wtokien do podtoza o grubosci:
- przewody wentylacyjne nawiewne/wywiewne na zewnatrz budynku: 80 mm (dodatkowo blacha

kopertowa o grubosci 0,6 mm);
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- przewody wentylacyjne stalowe wewnatrz budynku: 40 mm

Izolacje wykonac zgodnie z zaleceniami producenta.

2.2.7. KLIMATYZATORY TYPU SPLIT

1. Zastosowano Scienne urzadzenie uzdatniajgce powietrze w pomieszczeniu szatni (pom nr 10) z

szafg IT-uktad KL2

Zastosowano jednostke wyposazone w sprezarke inwerterowa o wysokiej wydajnosci z

monitoringiem temperatury czynnika

chtodniczego, zapewniajaca proces ptynnego sterowania.

Klimatyzatory moga pracowa¢ z nominalng wydajnoscia dla chtodzenia w zakresie temperatur

zewnetrznych od - ) . Jednostke wewnetrzna wyposazy¢ w sterownik przewodowy do regulacji
etrznych od -15 do 48°C. Jednostke etrzng wyposazyc ik p dowy do regulacji

wydajnosci oraz w pompke skroplin. Jednostki wyposazono dodatkowo w zestaw do pracy catorocznej.

Dane techniczne jednostki:

Nominalna wydajnos¢ chtodnicza:
Pobor mocy

Zasilanie

Wskaznik EER

Wymiary netto

j.wewn. (WysxSzerxDl):

j. zewn. (WysxSzerxDl):

Waga
j.wewn. (netto):

j. zewn. (netto):

Poziom cisnienia akustycznego
j.wewn.:

j.zewn.:

5000 W,

1562 W

230 V, 50Hz

3,2

210%x998x345 mm,

545x770x288 mm

11,9 kg,
34,4 kg,

44 dB(A),
53 dB(A),

2. Zastosowano jednostke zewnetrzna dla chtodnicy freonowej kanatowej - uktad KL3

Zastosowano jednostke wyposazone w sprezarke inwerterowa o wysokiej wydajnosci z

monitoringiem temperatury czynnika chtodniczego, zapewniajaca proces ptynnego sterowania.

Klimatyzatory moga pracowa¢ z nominalna wydajnoscia dla chtodzenia w zakresie temperatur

zewnetrznych od -15 do 48°C. Jednostke wyposazy¢ w sterownik przewodowy, zestaw AHU oraz ptytke

kontrolna.

Dane techniczne jednostki zewnetrznej:

Nominalna wydajnos¢ chtodnicza:
Pobdr mocy

Zasilanie

Wymiary netto (WysxSzerxGt):
Waga (netto):

Poziom cisnienia akustycznego

8000 W,

2500 W

230 V, 50Hz
834x950%x330 mm
60,0 kg,

48 dB(A),
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2.2.8.

Dane techniczne jednostki zewnetrznej —uktad KL1

KLIMATYZATORY TYPU VRF

Jednostka zewnetrzna KL1 :

Nominalna wydajnosc chtodnicza: 33600 W
Pobdr mocy: 10 500 W
Zasilanie 400 V

Wymiary netto (SzerxWysxDl):

1090x1625x380 mm

Waga netto: 157 kg,
Poziom cisnienia akustycznego; 60 dB(A),
Czynnik chtodniczy: R410A
Przytacze rur ciecz/gaz: 1,27 /11/8”
Max liczba j. wewn 20 szt

Dane techniczne jednostek wewnetrznych:

Wszystkie jednostki wewnetrzne typ kasetonowy, czterostronny z pompka skroplin. Jednostki nalezy wyposazy¢ w

sterownik przewodowy oraz maskownice.

2.2.9.

Nominalna wydajnos¢ chtodnicza: 1600 W,
Wymiary netto (SzerxWysxDl): 700x22x700 mm,
Waga (netto): 3,0 kg,

Poziom gtosnosci: 26-29 dB(A)
Nominalna wydajnosc chtodnicza: 2200 W,
Wymiary netto (SzerxWysxDl): 700x22x700 mm,
Waga (netto): 3,0 kg,

Poziom gtosnosci: 26-29 dB(A)
Nominalna wydajnosc chtodnicza: 2800 W,
Wymiary netto (SzerxWysxDl): 700x22x700 mm,
Waga (netto): 3,0 kg,

Poziom gtosnosci: 27-30 dB(A)
Nominalna wydajnosc chtodnicza: 3600 W,
Wymiary netto (SzerxWysxDl): 700x22x700 mm,
Waga (netto): 3,0 kg,

Poziom gtosnosci: 27-32 dB(A)
Nominalna wydajnosc chtodnicza: 5600 W,
Wymiary netto (SzerxWysxDl): 700x22x700 mm,
Waga (netto): 3,0 kg,

Poziom gtosnosci: 34-37 dB(A)

MONTAZ RUR MIEDZIANYCH

Przewody prowadzi¢ w przestrzeni stropu podwieszanego. Uchwyty podtrzymujace przewody
chtodnicze nie powinny bezposrednio obejmowac przewodu, powinny mie¢ wktadki gumowe lub przewédd
owina¢ tasma zapobiegajaca ocieraniu sie.

Przewody miedziane izolowac otuling na bazie pianki PE. Dodatkowo przewody miedziane wraz z
przewodem elektrycznym owina¢ termoizolacyjna tasma wykonczeniowa od dotu do gory. Przejscia
przewodow instalacji przez stropy, Sciany i dylatacje budynku poprowadzi¢ w rurach ochronnych

wypetnionych silikonem.
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Rury instalowa¢ w taki sposob, aby uniemozliwi¢ ich mechaniczne lub termiczne uszkodzenia. W
pomieszczeniach ogélnodostepnych, takich jak klatka schodowa, korytarze, piwnice, rury musza by¢
obudowane w trwaty sposob.

Inwestor dopuszcza uzycie do budowy przez Wykonawce materiatow innych producentow niz

sugerowani pod warunkiem, iz jakoSciowo nie moga by¢ gorsze od wymienionych oraz spetniaé
warunki zgodnie z Ust. o wyrobach budowlanych z 16.05.2004r. (Dz.U. z 2004r. nr 92 poz. 881)

2.3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ materiatow i jakos¢ wykonywanych robot. Dotyczy to zarowno czynnosci wykonywanych
w miejscu robot jak i przy czynnosciach pomocniczych (roztadunek, transport).

Wykonawca powinien wykonywaé potaczenia przewodow za pomoca niezbednych narzedzi,

przestrzegajac wytycznych montazowych podanych przez producenta urzadzen.
2.4, TRANSPORT | SKLADOWANIE

Nalezy stosowac jedynie takie Srodki transportu, ktore nie wptywaja niekorzystnie na jakosc
materiatow i wykonywanych robot. Na srodkach transportu materiaty nalezy zabezpieczy¢ przed ich
przemieszczaniem.

Materiaty nalezy przechowywac¢ w zamknietym, suchym pomieszczeniu.
2.5. MONTAZ

Do rozpoczecia montazu instalacji mozna przystapi¢ po stwierdzeniu kierownika budowy,
iz mozliwe jest wykonanie robdt zgodnie z przepisami bezpieczenstwa pracy. Roboty nalezy
przeprowadza¢ zgodnie z dokumentacja techniczng. Ewentualne odstepstwa musza byc¢ zaakceptowane

przez Inwestora i projektanta.
2.5.1. MONTAZ PRZEWODOW WENTYLACYJNYCH STALOWYCH

Przewody wentylacyjne powinny by¢é zamocowane do przegréod budynkéw w odlegtosci
umozliwiajacej szczelne wykonanie potaczen poprzecznych. W przypadku potaczen kotnierzowych
odlegtos¢ ta powinna wynosi¢ co najmniej 100 mm. Przejscia przewoddéw przez przegrody budynku nalezy
wykonywa¢ w otworach, ktorych wymiary sa od 50 do 100 mm wigksze od wymiaréw zewnetrznych
przewodow lub przewodow izolacja. Przewody na catej grubosci przegrody powinny by¢ obtozone wetna
mineralna lub innym materiatem elastycznym o podobnych wtasciwosciach. Przejscia przewodow przez
przegrody oddzielenia przeciwpozarowego powinny by¢ wykonane w sposdb nie obnizajacy odpornosci
ogniowej tych przegraéd.

Szczelnos¢ i solidnos¢ potaczen poprzecznych przewodow wentylacyjnych wykonanych z mocno
sprasowanej wetny szklanej koloru szarego o gestosci 65 kg/m3 i grubosci 50 mm uzyskuje sie dzieki

fabrycznie uformowanym krawedziom w ptycie tzw. ,wpust” i ,,pioro”.
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Zaréwno do wykonania potaczen wzdtuznych jak i poprzecznych przewodow i ksztattek nalezy

stosowac samoprzylepna tasme z czystego aluminium spetniajaca nastepujace wymogi:

- grubos¢: 50 pm,

- szerokos¢ 63 mm,

- wytrzymatos¢ na zrywanie = 2,8 N/m,
- przyczepnos$¢ do stali = 0,6 N/m,

- wydtuzanie < 5%,

Powierzchnia przewodu, do ktorej przyklejana jest tasma powinna by¢ czysta i sucha.
Przy stosowaniu tasmy aluminiowej temperatura powinna by¢ wyzsza niz 5 °C. W nizszych temperaturach
zalecane jest podgrzanie tasmy przy pomocy zelazka. Aplikowana tasma powinna byc¢ starannie docisnieta
i wygtadzona gtadzikiem tak, zeby na catej jej powierzchni pojawit sie wyraznie odcisk zbrojenia
paroizolacji.

Do podwieszen przewodow poziomych nalezy stosowal zgodnie z instrukcjg profile z blachy
w ksztatcie ,,U” o wymiarach min.25x50x25 mm mocowane do konstrukcji budynku za pomoca pretow
gwintowanych lub ptaskownikow. Odlegtosci miedzy podparciami s S$cisSle okreslone w tabelach
zamieszczonych w instrukcji.

Podwieszenia przewodow pionowych nalezy wykonac poprzez zamocowanie obwodowego
wzmocnienia opisanego w instrukcji.

Przy wyzszych cisnieniach i wiekszych przekrojach przewodow konieczne jest wykonanie
wzmocnien. Ze wzgledu na mozliwos¢ bezkolizyjnego czyszczenia przewodow zalecane jest stosowanie
wzmocnien obwodowych. Typ wzmocnien oraz czestotliwos¢ ich mocowania podane sg w tabelach

wzmocnien zamieszczonych w Instrukcji.
2.5.2. OTWORY REWIZYJNE

Czyszczenie instalacji powinno by¢ zapewnione przez zastosowanie otworow rewizyjnych
w przewodach instalacji lub demontaz elementu sktadowego instalacji. Otwory rewizyjne powinny
umozliwia¢ oczyszczenie wewnetrznych powierzchni przewodow, a takze urzadzen i elementdw instalacji,
jesli konstrukcja tych urzadzen i elementéw nie umozliwia ich oczyszczania w inny sposob. Wykonanie
otworow rewizyjnych nie powinno obniza¢ wytrzymatosci i szczelnosci przewodow, jak réwniez wtasnosci
cieplnych, akustycznych i przeciwpozarowych. Nie dopuszcza sie ostrych krawedzi w otworach
rewizyjnych, pokrywach otworéw i drzwiach rewizyjnych. Niedopuszczalne jest stosowanie tasm
perforowanych lub innych elementéw trudnych do czyszczenia. W przypadku wykonywania otworéw
rewizyjnych na koncu przewodu, ich wymiary powinny by¢ rowne wymiarom przekroju poprzecznego
przewodu. Nalezy zapewni¢ dostep do otworow rewizyjnych przewodach zamontowanych nad stropem

podwieszonym.
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2.6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci wykonanych robot obejmuje:

a) Pordéwnanie wszystkich elementow wykonanej instalacji ze specyfikacja projektowa, zaréwno
w zakresie materiatow, jak i ilosci oraz, jesli to konieczne, w zakresie wtasciwosci i czesci
zamiennych;

b) Sprawdzenie zgodnosci wykonania instalacji z obowiazujagcymi przepisami oraz  zasadami
technicznymi;

c) Sprawdzenie dostepnosci dla obstugi instalacji ze wzgledu na dziatanie, czyszczenie i konserwacje;

d) Sprawdzenie czystosci instalacji;

e) Sprawdzenie kompletnosci dokumentow niezbednych do eksploatacji instalacji.

Wyniki przeprowadzonych badan powinny by¢ ujete w formie protokotu.

2.6.1. BADANIE OGOLNE

a) Dostepnosci dla obstugi;

b) Stanu czystosci urzadzen, wymiennikow ciepta i systemu rozprowadzenia powietrza;

c) Rozmieszczenia i dostepnosci otwordw do czyszczenia urzadzen i przewodow;

d) Kompletnosci znakowania;

e) Realizacji zabezpieczen przeciwpozarowych (rozmieszczenia klap pozarowych, powtok

ogniochronnych itp.);

f) Rozmieszczenia zgodnie z projektem izolacji cieplnych i paroszczelnych;

g) Zabezpieczen antykorozyjnych konstrukcji montazowych i wsporczych;

h) Zainstalowania urzadzen, zamocowania przewodow itp. w sposob nie powodujacy przenoszenia
drgan;

i) Srodkéw do uziemienia urzadzen i przewodoéw.
2.7. ODBIOR ROBOT

Wszystkie odbiory przeprowadzi¢ zgodnie z "Warunkami technicznymi wykonania i odbioru instalacji

wentylacyjnych. Czesc V ”.
2.7.1. ODBIOR CZESCIOWY

Odbiorowi czeSciowemu nalezy poddac te czesci robdt, ktore znikaja w czasie postepu robdt (bruzdy,
przebicia), oraz elementy, ktorych sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie odbioru
koncowego (instalacje prowadzone pod tynkiem, zaizolowane). Kazdorazowo po przeprowadzonym

odbiorze czeSciowym nalezy sporzadzi¢ protokot i dokonac wpisu w dzienniku budowy.
2.7.2. ODBIOR KONCOWY

Przy odbiorze koncowym nalezy przedtozy¢:
a) protokoty odbiorow czesciowych, protokoty z prob szczelnosci i préby cisnieniowej,
b) dokumentacje techniczng z naniesionymi na niej zmianami i uzupetnieniami w trakcie

wykonania roboét,
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c) dziennik budowy.

W szczegdlnosci nalezy skontrolowac:

2.8.

10.

11.

a) uzycie wtasciwych materiatow i armatury,

b) prawidtowosc¢ wykonania potaczen,

c) wielkos¢ spadkéw i wymiar srednic przewodow,

d) prawidtowos¢ wykonania podpor przewodow oraz odlegtos¢ miedzy nimi,
e) prawidtowosc ustawienia armatury i urzadzen,

f) zgodnosc¢ wykonania instalacji wentylacyjnej z dokumentacja projektowa.

PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. - Prawo budowlane.

Dz.U. 2000 nr106 poz.1126

Dz.U. 2000 nr 109 poz.1157

Dz.U. 2000 nr 120 poz.1268

Dz.U. 2001 nr 5 poz.42

Dz.U. 2001 nr 100 poz.1085

Dz.U. 2001 nr 110 poz.1190

Dz.U. 2001 nr 115 poz.1229

Dz.U. 2001 nr 129 poz.1439

Dz.U. 2001 nr 154 poz.1800

Dz.U. 2002 nr 174 poz. 676

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie.

Dz.U. nr 75/02 poz.690

PN-EN 1505:2001,Wentylacja budynkéw. Przewody proste i ksztattki wentylacyjne z blachy
o przekroju prostokatnym. Wymiary.

PN-EN 1506:2007,Wentylacja budynkow. Przewody proste i ksztattki wentylacyjne z blachy
o przekroju kotowym. Wymiary.

PN-B-01411:1999, Wentylacja i klimatyzacja. Terminologia.

PN-B-03434:1999, Wentylacja. Przewody wentylacyjne. Podstawowe wymagania i badania.

PN-EN 1507:2007 Wentylacja budynkéw - Przewody wentylacyjne z blachy o przekroju
prostokatnym - Wymagania dotyczace wytrzymatosci i szczelnosci

PN-EN 12237:2005 - Wentylacja budynkéow - Sie¢ przewodéow - Wytrzymatos¢ i szczelnosc
przewodow z blachy o przekroju kotowym

PN-EN 12097:2007 - Wentylacja budynkéw - Sie¢ przewoddéw - Wymagania dotyczaca elementéw
sieci przewodow utatwiajacych konserwacje systemow przewodow

PN-EN 13403:2005 - Wentylacja budynkow - Przewody niemetalowe - Sie¢ przewodow wykonanych
z ptyt izolacyjnych

PN-B-76002:1976, Wentylacja. Potaczenia urzadzen, przewoddéw i ksztattek wentylacyjnych
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12.

13.

14.

15.

blaszanych.

PN-EN  1751:2001,Wentylacja budynkow. Urzadzenia wentylacyjne koncowe. Badania
aerodynamiczne przepustnic regulacyjnych i zamykajacych.

ENV 12097:1997 ,Wentylacja budynkow. Siec przewodow. Wymagania dotyczace czesci sktadowych
sieci przewoddw utatwiajace konserwacje sieci przewodow.

PrPN - EN 12599, Wentylacja budynkdow. Procedury badan i metody pomiarowe dotyczace odbioru
wykonanych instalacji wentylacji i klimatyzacji .

PrEN 12236, Wentylacja budynkéw. Podwieszenia i podpory przewodéw. Wymagania

wytrzymatosciowe.

Inne dokumenty:

"Warunki techniczne wykonania i odbioru instalacji wentylacyjnych. Cze$¢ V ”.
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